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Anmerkung

Die in dieser Betriebsanleitung enthaltenen Angaben wurden mit grofiter
Sorgfalt zusammengestellt und unter Einschaltung wirksamer Kontroll-
maldnahmen reproduziert.

Dennoch sind Fehler nicht ganz auszuschlieRen.

Wir weisen darauf hin, dass wir weder Garantie, noch die juristische
Verantwortung oder Haftung fiir Folgen, die auf fehlerhafte Angaben
zurtickgehen, tbernehmen.

Far die Mitteilung eventueller Fehler sind wir jederzeit dankbar.

Die Knotech GmbH behélt sich das Recht vor, jederzeit und ohne vor-
herige Ankiindigung Anderungen am Produkt oder der dazugehérigen
Betriebsanleitung vorzunehmen.

Alle Rechte vorbehalten.

Aktuelle Informationen uber unser Unternehmen und unsere Produkte finden
Sie im Internet unter www.knotech.de

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch
des Gerates aufmerksam durch und bewahren Sie sie flir
eine spatere Verwendung auf.

Zum Betrieb wird benotigt:
- Calliope mini
- 3x AAA Batterien oder Akkus

Die Abbildungen und Beschreibungen in dieser Anleitung beinhal-
ten teilweise Zubehdr, welches nicht im Lieferumfang des Calli:bot 2
enthalten ist (z.B.: Calliope mini, Haare, StoRstange, Batterien, Akkus,
Servomotoren, Testparcours).

Stand: 12/2020 - RV 1.2
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Vorwort

Liebe Kundin, lieber Kunde,

vielen Dank, dass Sie einen Calli:bot 2, den kleinen, kompakten und glinsti-
gen Fahrroboter flir den Calliope mini erworben haben.

Sie haben sich fiir ein modernes und hochwertig ausgestattetes Produkt
entschieden, das eine Fille von Programmierungen ermdglicht.

Wir haben versucht, diese Anleitung allgemeinversténdlich zu schreiben.
Dennoch gibt es oftmals Fragen, die wir gerne beantworten. Schreiben Sie
uns eine E-Mail oder rufen Sie uns an, wir helfen Ihnen gerne weiter.

Bitte haben Sie Verstandnis daf(r, dass wir nicht zu jeder Tages- und Nacht-
zeit zu erreichen sind. Einen unserer freundlichen Mitarbeiter erreichen Sie
in unserer Kernarbeitszeit:

Montag - Donnerstag von 8:00 Uhr bis 16:00 Uhr,

Freitag von 8:00 Uhr bis 12:00 Uhr.

(Telefonnummer / E-Mail siehe Seite 2)

AuRerhalb dieser Zeit sind wir beim Uberlegen, Zeichnen und Konstruieren
von neuen Produkten.

Wir wiinschen Ihnen viel Freude mit dem Calli:bot 2 und wiirden uns tber
lhre Anregungen und Erfahrungen sehr freuen.

Dieses Produkt wurde von uns entwickelt und wird in Deutschland bei
unserem Partner Knobloch GmbH gefertigt. Den Karton fiir die Verpackung
beziehen wir von einem regionalen Lieferanten. Unsere Verpackung wurde
so konzipiert, dass ohne Plastik oder Kunststoff die Stabilitt und Sicherheit
fir den Transport gewéhrleistet sind.

Wir sind der Meinung durch die Produktion in Deutschland einen besseren
Service, wie z.B. Reparatur und Einzelteileversorgung anbieten zu kénnen.

Durch lhren Kauf haben Sie einen kleinen Beitrag zum Erhalt von Arbeits-
platzen in Deutschland geleistet - vielen Dank.

lhre Knotech GmbH
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1. Aligemeine Sicherheitshinweise

Wichtiger Hinweis

Die Knotech GmbH Gbernimmt weder Gewahr noch irgendwelche Haftung fir
Schaden oder Folgeschaden im Zusammenhang mit diesem Produkt.

Sicherheitshinweise:;

Die Betriebslage des Gerates ist beliebig.

Die zulassige Umgebungstemperatur (Raumtemperatur) darf wahrend
des Betriebes 0°C nicht unter- und 40°C nicht tberschreiten.

Halten Sie ausreichend Abstand zu Wa&rmequellen, wie z. B.
Herdplatten, Ofen oder Kaminen.

Das Gerat darf wéhrend des Betriebs nicht hoher Feuchtigkeit
ausgesetzt werden.

Das Gerét ist fir den Gebrauch in trockenen und sauberen
R&umen bestimmt.

Setzen Sie das Gerat keinen plotzlichen und hohen Temperaturschwan-
kungen aus.

Das Gerat ist von Flussigkeiten, Wassereimern, Badewannen, Waschti-
schen und anderen Wasserstellen fernzuhalten.

Lassen Sie das Gerét nicht fallen und setzen Sie es keinen starken  St6-
Ren aus.

Dieses Gerét ist fir Benutzer (einschl. Kinder) mit eingeschrankten phy-
sischen, sensorischen oder psychischen Fahigkeiten bzw. ohne jegliche
Erfahrung oder Vorwissen nur dann geeignet, wenn eine angemessene
Aufsicht oder ausfihrliche Anleitung zur Benutzung des Gerats durch
eine verantwortliche Person sichergestellt ist.

Sollte das Gerat defekt sein, versuchen Sie es nicht, eigenstandig zu re-
parieren.

Das Gerat enthélt verschluckbare Kleinteile.

Flr Kinder unter 3 Jahren nicht geeignet

Kontaktieren Sie in Schadensfallen unseren
Kundenservice unter; 06731 / 4962 - 50
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Der richtige Umgang mit Batterien

«  Priifen Sie vor dem Einlegen der Batterien, ob die Kontakte im
Batteriefach und der Batterien sauber sind. Reinigen Sie sie bei Bedarf
mit einem trockenen Tuch.

« Ersetzen Sie immer alle Batterien gleichzeitig, kein Einzeltausch. Benut-
zen Sie keine verschiedenen Batterie-Typen, -Marken oder Batterien mit
unterschiedlicher Kapazitét.

« Achten Sie beim Batterietausch auf die Polaritét (+/ -) (siehe auch die
Pragung im Batteriefach).

* Nehmen Sie die Batterien heraus, wenn diese verbraucht sind oder Sie
das Gerat langer nicht benutzen. So vermeiden Sie Schaden, die durch
Auslaufen entstehen kdnnen.

« Sollte eine Batterie ausgelaufen sein, vermeiden Sie den Kontakt von
Haut, Augen und Schleimhduten mit der Batteriesdure. Bei Kontakt
mit Batterieséure spilen Sie die betroffenen Stellen sofort mit reichlich
klarem Wasser aus und suchen Sie umgehend einen Arzt auf.

«  SCHUTZHANDSCHUHE TRAGEN!

Ausgelaufene oder beschadigte Batterien/Akkus kénnen bei Bertihrung
mit der Haut Veratzungen verursachen. Tragen Sie deshalb in diesem
Fall geeignete Schutzhandschuhe.

« Die Batterien dirfen nicht geladen oder mit anderen Mitteln reaktiviert,
nicht auseinandergenommen, ins Feuer geworfen, in Flissigkeiten
getaucht oder kurzgeschlossen werden.
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2. Der Calli:bot 2

Der Calli:bot 2 ist ein fahrbahrer Untersatz flir den Calliope mini und das
verbesserte Nachfolgemodell unseres erfolgreichen Calli:bot.

Wir nutzen eigene Motortreiber, LEDs und Sensoren, die ganz einfach Uber
unsere MakeCode-Blocke (— siehe Seite 12) und im Open Roberta Lab
vom Fraunhoferinstitut (— siehe Seite 14) angesteuert und ausgelesen
werden konnen.

Beim Calli:bot 2 muss weder geldtet, noch missen Stecker eingepresst
werden. Die Installation des Calliope mini ist fir die Benutzung durch Kinder
konzipiert und wurde nochmal vereinfacht.

Der Calli:bot 2 liefert die Spannungsversorgung flr den Calliope mini, da-
durch entfallt der Einsatz einer zusatzlichen Spannungsversorgung.

Wesentliche Merkmale

- Programmierung mit MakeCode und Open Roberta

- Programmierung mit Tablet oder PC Uber Bluetooth oder USB-Kabel
- Plug and Play Uber Grove- und Batteriestecker, kein Loten

- leise und kraftige Metallgetriebemotoren

- vier RGB-LED und zwei rote LED

- zwei blaue LED zur Anzeige der Liniensensoren

- zwei IR-Liniensensoren

- ein Ultraschall-Abstandssensor

- zwei Ausgange fiir Servomotoren

- zwei Taster an der Vorderseite, vorbereitet fiir die optionale Sto3stange
- Ein- und Ausschalten (ber Taster

- liefert die Stromversorgung fir den Calliope mini

- vorbereitet flir den Anschluss von Erweiterungen (z.B. Calli.graphic*)

*nicht im Lieferumfang enthalten
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3. Technische Daten

Schrauben zur
Befestigung des
Calliope mini

Metallkugel
Vorderrad

Der Calli:bot 2 wird komplett montiert ausgeliefert.

Vorrichtung zur Befestigung Anschluss fur
von Zubehdér mit M3 Schraube* Ultraschallsensor
z.B. StoR3stange*

mit M4 Gewinde

Fronttaster

Anschluss flr
Servomotor* 1

Anschluss fur
Servomotor* 2

Batteriefach

Motor Datenkabel

]

Kabel zur _I |

Spannungsversorgung
des Calliope mini

33 ELEN o ¢

E

Ultraschallsensor

,Werbeflache"

RGB-LED 1
RGB-LED 4

Kabel zur
Spannungsversorgung

- S Al els des Calliope mini
Liniensensor RS

Datenkabel

s
.......
------

RGB-LED 3 RGB-LED 2

*nicht im Lieferumfang enthalten
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Technische Daten

- Versorgungsspannung: 3,5V - 5V DC

- 2 Infrarotsensoren (Spursucher)

- 2 blaue LEDs zur Anzeige Zustand der Spursensoren
- 2 rote LEDs

- 4 RGB-LEDs auf Unterseite

- Ultraschallsensor

- inkl. Vorbereitung fiir Stol3stange mit Taster

- 2 Mini-Metallgetriebemotoren

- 2 Servomotorausgange

- Calliope mini Montage ohne Werkzeug maglich

- Motoren: PWM-gesteuert

- grafische Programmierung uber MakeCode und NEPO
- EMV-gepriift

- Malie: 87 x 86 x 58mm

- Gewicht: ca. 130g

Platz fir Etiketten
(z.B. eigenes Logo, Logo der Schule)
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4. Erste Inbetriebnahme

Der Calli:bot 2 wird komplett montiert ausgeliefert.
In nur wenigen Schritten ist der Calliope mini installiert und das
Programmieren kann starten:

a. 3x AAA Batterien oder Akkus in das

Batteriefach einlegen AR
JER  VARVA AR

b. Befestigungsbolzen abschrauben

c. Calliope mini mit den
Befestigungsholzen (iber die
Calliope-Pins 1 und 2 montieren,
der USB-Anschluss muss nach
hinten zeigen

d. Datenkabel in die Buchse neben dem
Taster A des Calliope mini stecken

Nur noch ein Schritt.

10
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e. Stromversorgungskabel in die
Batteriebuchse des Calliope mini
stecken

Hierbei eine Schlaufe in das Kabel
machen und es unter den Calliope
mini und zwischen Bolzen und
Batteriefach stecken.

Der Calli:bot 2 ist nun betriebsbereit!

Laden Sie nun Ihr Programm auf den
Calliope mini und betétigen Sie den
Ein/On Taster (rot) an der Riickseite. L
Um den Calli:bot 2 auszuschalten mis- [
sen Sie den Aus/Off Taster (blau) kurz g
gedrickt halten.

So kann nichts passieren, wenn man
mal aus Versehen auf den Taster kommt.
Die Ein- und Austaster schalten auch mit dem Calli:bot 2 verbundene Erwei-
terungen wie Calliope mini und z.B. Calli:graphic* ein bzw. aus.

Der Calli:bot 2 fiinrt beim Einschalten einen Selbsttest durch.

Alle LEDs leuchten kurz auf, als Test, dass alle funktionieren und ob gend-
gend Versorgungsspannung verfligbar ist.

st diese zu niedrig, sodass ein ordnungsgemalier Betrieb nicht gewahrleis-
tet ist, leuchtet die blaue LED neben dem EIN-Taster nur kurz auf und wird
langsam dunkler.

In diesem Fall sollten die Batterien gewechselt bzw. die Akkus aufgeladen

werden.
*nicht im Lieferumfang enthalten

11
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Wechsel der Batterien

Die Batterien kénnen gewechselt
werden, ohne dass alle Verbindungen
getrennt werden mussen.

Entfernen Sie hierflir die Befestigungs-
bolzen.

Nun kdnnen Sie den Calliope mini zur
Seite klappen.
Die Kabel sind lang genug.

Entfernen und Montage des Ultraschallsensors

Sie konnen bei Bedarf den Ultraschallsensor entfernen bzw. wieder
montieren.

Entfernen oder installieren Sie den Ultraschallsensor nur bei ausge-
schaltetem Gerat!

Greifen Sie zum Entfernen des Ultra-
schallsensors die Tragerplatine an den
Seiten und ziehen Sie vorsichtig den
Sensor nach oben von der Calli:bot 2
Platine.

Achten Sie beim Einbau darauf, alle
vier Pins gleichzeitig mit leichtem
Druck in die Buchse einzustecken.

Achtung:
Die Pins kénnen sich bei falscher Handhabung leicht verbiegen!

12
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Umgang mit Verbindungen

Ziehen Sie Kabel immer am Stecker, niemals am Kabel selbst.

Drehen Sie die Schraube zur Befestigung des Calliope mini nicht so fest
in die Befestigungsholzen, da sonst die Gefahr besteht, das Gewinde zu
beschédigen.

Hinweis zu RGB-LEDs

Eine RGB-LED besteht aus 3 in einem Gehause verbauten LEDs in den
Farben

Rot Grin Blau

Mit einer RGB-LED kann man individuell diese Farben mischen und deren
Intensitat kontrollieren. So konnen die 3 LEDs zu einer bestimmte Farbe
kombiniert werden und unsere Augen sehen nur das Ergebnis.

— Wenn alle 3 LEDs in der RGB-LED gleichstark leuchten, sehen wir
weiles Licht.

So funktionieren z.B. auch LED-Bildschirme.

Die RGB-LEDs des Calli:bot 2 haben je Farbe 16 einstellbare Stufen.
Somit kdnnen wir 16 x 16 x 16 = 4.096 verschiedene Farben darstellen.

13
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5. Programmieren
Hinweis zu MakeCode und NEPO

Die MakeCode-Pakete werden von uns gepflegt und bearbeitet. Anderungen
und neue Erweiterungen werden zeitnah eingepflegt.

Anderungen in NEPO werden von den Entwicklern von Open Roberta Lab
eingebaut.

5.1 Programmieren mit MakeCode

Um die Sensoren und Aktoren des Calli:bot 2 mit MakeCode programmieren
zu kénnen wird das Knotech-Paket unserer MakeCode-Library mit unseren
eigenen Programmier-Blocken bendtigt.

Paket in MakeCode einfuigen

Offnen Sie den MakeCode Editor unter makecode.calliope.cc
und legen Sie ein neues Projekt an:

Meine PTDjEktE Alle anzeigen

klick!

Neues Projekt

14
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Klicken Sie oben rechts auf das Zahnrad-Symbol und
wahlen Sie den Punkt Erweiterungen:

= Projekteinstellungen

Erweiterungen h klleI

a8
= Drucken...
o

Projekt loschen

® Sprache
Hoher Kontrast ein

Green Screen anschalten

© Missbrauch melden..

® Zurucksetzen

Uber...

Geben Sie die Paket-URL https://github.com/knotechgmbh/Callibot2 ein und
klicken Sie auf die Lupe.
Nun kénnen Sie das Paket Calli:bot2 per Klick bestatigen.

Sie haben das Paket erfolgreich eingefugt!

Hinweis fur Besitzer des Vorgangermodells Calli:bot

Die Grundfunktionen des Vorgangermodells im dazugehdrigen Paket
https://github.com/knotechgmbh/Callibot sind mit dem Calli:bot 2 kompatibel.

Programme, die Sie flr das Vorgangermodell geschrieben haben,
konnen auch mit dem Calli:bot 2 ausgefiinrt werden.

Bitte beachten Sie, dass in dem Paket fir das Vorgdngermodell nicht alle
erweiterten Funktionen des Calli:bot2 beinhaltet sind, wie z.B.

die StoRstangen-Taster und die erweiterte Farbeinstellung fiir die RGB-
LEDs.

Programmierbeispiele fiir MakeCode finden Sie auf Seite 18.

15
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Hinweis zur Ubertragung mit Bluetooth und der
Anwendung von Funkbefehlen

MakeCode-Programme kdnnen auf den Calliope mini iber das USB-Kabel
oder Uber Bluetooth (Funkschnittstelle) geladen werden.

Da der Calliope mini nur einen begrenzten Speicher hat, muss man sich
entscheiden, ob man Programme (ber Bluetooth auf den Calliope mini
speichern méchte (,Download over Bluetooth®), oder ob man zwischen zwei
Calliope mini mit den Funkbefehlen kommunizieren mdchte (,Bluetooth
Communication). Beide Funktionalitaten kdnnen nicht gleichzeitig im
Calliope mini gespeichert sein.

Programme die Funkbefehle beinhalten installieren automatisch die ,Blue-
tooth Communication® auf dem Calliope mini. Ein ,Download over Bluetooth
geht danach nicht mehr und der Calliope mini kann nur mit einem USB-

Kabel kommunizieren.
Dies betrifft iberwiegend iPad-Anwender, da das iPad keinen USB-An-

schluss hat. Hier werden die Programme immer Uber Bluetooth auf dem Cal-
liope mini gespeichert. Sobald ein Programm mit Funkbefehlen (,Bluetooth
Communication®) auf den Calliope mini gespeichert wird, geht anschlie3end
der Download der Programme nicht mehr.

Der Calliope mini muss dann tber das USB-Kabel auf den Bluetooth
Download zurlickgesetzt werden.

Aus diesem Grunde sind in den aktuellen Calli:bot Bibliotheken die Funkbe-
fehle nicht enthalten.

Kunden, welche tiber USB-Kabel die Programme auf den Calliope mini
laden, konnen auf unserer Website ein MakeCode-Beispiel finden, das als
Grundlage fir Programme mit Funkbefehlen dienen kann.

Darin sind auch die Fernsteuerungs-Blocke enthalten.

Sie finden das Programm unter dem Punkt ,Videos und Programme*:

Home Calli:bot Compact Technik

Zur Kategorie Calli:bot >

Zubehor

Videos und Programme
Hilfe

16
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5.2 Programmieren mit NEPO

In NEPO konnen die Bezeichnungen der Aktoren, Sensoren und Motoren
in der Roboterkonfiguration individuell angepasst werden. Wir benutzen fur
unsere Beispiele die von uns empfohlene Roboterkonfiguration.

Roboterkoniguration in NEPO anpassen

Offnen Sie den NEPO Editor unter lab.open-roberta.org und
wahlen Sie Calliope mini als System:

Wahle dein System!

> A B Kick!

rduino Calliope mini Open Rob

Klicken Sie oben links auf den Punkt Roborterkonfiguration und ziehen Sie
sich die Calli:bot Konfiguration in den Hauptbildschirm:

PROGRAMM NEFOCprog ROBOTERKOMFIGURATION CALLIOPEDasis |

T klick!

Calli-bot [

Motor finks [}

Motor rechts TR

RGB LED links vorne 53
RGB LED rechts vorme G721
RGB LED links hinten [F&1
RGB LED rechts hinten 323
RGB LEDs alle

LED links

LED rechts

LEDs beide
Infrarotsensor finks [J
Infrarotsensor rechts [F3
Ultraschallsensor [T
Servomotor 1 E}
Servomotor 52 5

17
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Wir empfehlen zur besseren Ubersicht und Verstandlichkeit
folgende Bezeichnungen zu benutzen:

Ultraschallsensor [3_:9__
Servomotor S1 0N
Servomotor 52

Klicken Sie nun oben links auf PROGRAMM NEPOprog
und wahlen Sie den Experten-Modus:

PROGRAMM MEPOprog <——— Kklick!

lhre Bezeichnungen sind nun in den Programmierblocken
sichtbar.

Programmierbeispiele fiir Open Roberta Lab finden Sie auf Seite 22.

18
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6. Pflegehinweise

Verwenden Sie zum Reinigen des Artikels keine &tzenden oder scheuernden
Reinigungsmittel. Reinigen Sie das Modell nur im ausgeschalteten

Zustand. Stauben Sie den Artikel mit einem weichen, trockenen Tuch ab.
Starkere Verschmutzungen kdnnen mit einem leicht feuchten Tuch abge-
wischt werden (durch zu feuchtes Tuch kénnen Bauteile beschadigt werden).

Bewahren Sie den Artikel in der Originalverpackung auf.

F

—
RS :..

Fir die Reinigung der Metallkugel, kann die Halterung abgeschraubt wer-
den. Achten Sie beim Abschrauben darauf, dass die beiden eingelegten M3
Muttern fir die Zubehor-Vorrichtung nicht verloren gehen. Beim Zusammen-
bau darauf achten, dass die elektronischen Bauteile auf der Unterseite nicht
beschéadigt werden.

7. Lieferumfang .

1x Calli:bot 2, komplett montiert

Zum Betrieb wird benotigt*:
- Calliope mini

- 3x AAA Batterien oder Akkus *nicht im Lieferumfang enthalten

19
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8. Garantie

Die Garantie fiir das Produkt gilt 24 Monate ab Lieferdatum. Inbegriffen ist
die kostenlose Behebung von Stérungen am Gerat. die auf Material- oder
Fabrikationsfehlern beruhen.

Im Reklamationsfall senden Sie das Produkt bitte gut verpackt mit einer
genauen Fehlerbeschreibung ausreichend frankiert an:

Knotech GmbH

Abt. Service

Selitstral3e 10

55234 Erbes-Blidesheim

Die Garantie erlischt, wenn:

1. die Hinweise/Anweisungen der Bedienungsanleitung nicht beachtet
werden

2. eine falsche Verbindung mit dem Calliope mini festgestellt wurde

3. eine falsche Energieversorgung verwendet wurde

4. das Produkt anders als vorgesehen gebraucht wurde

5. mechanische Schaden herbeigeflihrt wurden

6. eigene Reparaturversuche durchgefthrt wurden

Im Rahmen der Garantie werden die beschéadigten Teile ausgewechselt/re-
pariert. Die Garantie gilt nicht bei eventuellen weiteren Folgen durch unre-
parierter/ungeldster Problem. Ebenso kdnnen wir keine Garantie flr Fehler/
Probleme (ibernehmen, deren Ursache nicht auf dem Calli:bot 2, sondern
dem Calliope mini beruht.

Haftung

Der Hersteller haftet nicht flir Schaden durch:

- Gebrauch nicht im Rahmen der Bedienungsanleitung

- falsche Verbindung des Produktes mit dem Calliope mini

- mechanische Schaden, die durch den Benutzer verursacht wurden
- nicht umgehend gemeldete Auffalligkeiten

20
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9. Beispiele

MakeCode

Motoren ansteuern:

Schalte Motor beide » vorwarts = mit @

pausiere (ms) (@RI
Schalte Motor links = vorwdrts + mit @

Schalte Motor rechts = rickwirts + mit @

Stoppe Motor beide + bremsend =

Servomotoren ansteuern:

pausiere (ms) DR

21
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RGB-LEDs ansteuern:

Schalte Beleuchtung links vorne =+ Farbe rot » Helligkeit o (0..8)
PETS N O 100 »

Sehélte Beleuchtung 1links vorne » Farbe rot » Helligkeit o (8..8)
Schalte Beleuchtung rechts vorne = Farbe gelb = Helligkeit o (0..8)

pausiere (ms) (@GR

Schalte Beleuchtung rechts vorne * Farbe pgelb » Hellipkeit o (0..8)

Schalte Beleuchtung rechts hinten + Farbe blau + Helligkeit o (9..8)
ﬁau:sier'e (O 100 »

Scha.lte Beleuchtung rechts hinten » Farbe blau + Helligkeit o (0..8)
Schalte Beleuchtung 1links hinten * Farbe griin + Helligkeit ° (0..8)
pausiere (ms) UL

Schalte Beleuchtung links hinten = Farbe griin + Hellipgkeit o (0..8)

Rote LEDs ansteuern:

Schalte LED links = an -

Schalte LED rechts + aus =

Schalte LED links =

Schalte LED links w

Schalte LED beide =

22
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Ultraschallsensor auslesen:;

Entfernung om »

Stoppe Motor beide + bremsend =

pausiere (us) (EZRD

Schalte Motor links * wvorwdrts = mit @

Schalte Motor rechts = rickwarts =+ mit @

pusiers (o) @D
ansonsten @

Schalte Motor beide + vorwirts =+ mit @

®

Alternative:

Schalte Motor beide = vorwdarts + mit @

Warte bis Entfernung (cm) =+ < = @

S5toppe Motor beide = bremsend »

23
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Liniensensor auslesen:

wWenn Liniensensor links =+  dunkel = GETT]

Stoppe Motor beide * bremsend =

sonst wenn Liniensensor rechts =+  dunkel = dann e

Stoppe Motor beide + bremsend

Schalte Motor links =  pilickwdrts = mit @

Schalte Motor rechts + wvorwarts =+ mit @

ansonsten

Schalte Motor beide » vorwdrts + mit @

i

el o Ba LN B N F BN N

Testparcours bei uns im Online-Shop erhaltlich

24
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NEPO:

Motoren ansteuern:

25



Calli:bot 2 <KNOTECH

RGB-LEDs ansteuern:

1I."'!;li:+:-:~~der|'u|:|i:sE- unendlich oft

=i 0 n= b ETYH RGB rechts hinten -
Schalte L ED an ﬂt‘% links hinten « |5 .- - 'I-

Schalte LED aus RGB links hinten -

Rote LEDs ansteuern:

Wledtu’hﬁie unendlich oft
mache | Schalte LED an [IZ0lT = Eﬁn

SmﬂﬂeLEDan aus -
SmﬂﬂeLEDan an -

2 Wartie ms .

e = LED beide - Man -+ |
g Wartems \ B[]
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Ultraschallsensor auslesen:;

Liniensensor auslesen:

Start

vﬁiederhu;e unendlich oft

mache

hhﬁurrm:ms 8 an Tempo %
g Warte ms [; 500

sonst [ Miator an Tempo % C (1]
an Tempo % ( [
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10. Montage von Optionen

StoRstange:
Die StoRstange ist optional bei uns im Online-Shop erhaltlich.
Ein StoRstangen-Set besteht aus:

1x Stol3stange

2x Befestigungsschraube M3
2x Abstandshlse

2x Unterlegscheibe

Montage:

Entfernen Sie zur besseren Handhabung
den Ultraschallsensor. Die Sto3stange
wird in die Vorrichtung zur Befestigung
von Zubehor eingeschraubt.

Stecken Sie zuerst die Unterlegscheibe,
dann die Abstandshtilse auf die Schrau-
be.

Stecken Sie nun die Schraube so in die
StoRstange, dass sich die Abstands-
hilse in der Befestigunsvorrichtung der
Stoldstange befindet. Die StolRstange
ist asymetrisch und kann nur in einer
Richtung montiert werden.

Sie kdnnen nun die Stol3stange mit
einem Kreuzschlitz-Schraubendreher auf
dem Calli:bot 2 befestigen.

Durch die Abstandshllse muss die Stol3-
stange nach der Befestigung leichtgan-
gig zu betatigen sein.
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Calli:bot Haare:
Die Calli:bot Haare sind optional bei uns
im Online-Shop erhaltlich.

Die Calli:bot Haare werden einfach auf
den Ultraschallsensor gesteck.

Servomotoren:
Die Servomotoren sind demnéchst optional bei uns im Online-
Shop erhéltlich.

Achten Sie beim Installieren eines
Servomotors auf die korrekte Polaritét.
Signal . — gelbes Kabel

VCC + — rotes Kabel

GND - — braunes Kabel

Weitere Moglichkeiten:

Drucken Sie Ihr eigenes Logo oder das Logo lhrer Schule auf ein Etikett und
kleben Sie es auf die ,Werbeflache* (— Seite 9).

Flr die Befestigung der StoRstange sind M3 Gewinde vorhanden, die auch
fir eigene Anbauten verwendet werden kdnnen.

In den Befestigungsbolzen fir den Calliope mini sind M4 Gewinde, Tiefe
6mm auch flir eigene Erweiterungen vorhanden.

Schrauben fiir die Befestigunsbolzen sind demnachst optional in anderen
Gréfien bei uns im Online-Shop erhéltlich. ’

Haben Sie eine eigene Option entwickelt?
Schicken Sie uns doch ein Foto oder Video an vertrieb@knotech.de
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11. Fehlerbehebung

Der Calli:bot 2 geht Uberpriifen Sie die blaue LED neben dem
nur kurz an und wie- | EIN-Taster beim Einschalten. Leuchtet
der aus diese nur kurz auf und wird dann langsam
dunkler ist die Spannungsversorgung von
den Batterien / Akkus zu gering.
Wechseln Sie die Batterien / Akkus.

Der Liniensensor Uberprifen Sie, ob Fremdkorper oder
reagiert nicht Staub an der Unterseite den Bereich der
Liniensensoren verdecken und reinigen Sie
diese ggf. mit einem weichem Tuch.

Der Ultraschallsensor | Uberpriifen Sie, ob die Steckverbindung
funktioniert nicht wie ab Seite 12 erklart, korrekt gesteckt ist.
Testen Sie den Ultraschallsensor mit voll
aufgeladenen Batterien / Akkus.

Der Calli:bot 2 geht Uberpriifen Sie, ob alle Steckverbindungen,
nicht an wie ab Seite 10 erklart, korrekt gesteckt
sind. Testen Sie den Calli:bot 2 mit voll
aufgeladenen Batterien / Akkus.

Sollten weiterhin Probleme mit dem Calli:bot 2 auftreten, erreichen Sie uns
montags - donnerstags von 8:00 Uhr bis 16:00 Uhr, freitags von 8:00 Uhr bis
12:00 Uhr unter 06731 / 4962 - 50

Wir helfen [hnen eine Losung zu finden.
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Wir winschen lhnen viel SpaR beim Entdecken und
Lernen mit lhrem Calli:bot 2

Haben Sie Fragen, Anmerkungen oder Winsche?
Wir freuen uns, wenn Sie sich bei uns melden.

Wir sind erreichbar montags - donnerstags von 8:00 Uhr bis 16:00 Uhr, frei-
tags von 8:00 Uhr bis 12:00 Uhr unter 06731 / 4962 - 50 oder per E-Mail
unter der Adresse vertrieb@knotech.de.

<KNOTECH

www.knotech.de
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